DTS样本翻译：

HepcoMotion为了使25-351，44-612，76-1033规格的环形导轨系统，提供一个全面的部件和组件被纳入客户自己设计的完整的驱动装置。

许多设计工程师对这个数据表所示的组件也可以用于其它尺寸的轨道系统。

HepcoMotion DTS完善环形轨道系统组件已经过多年的使用得到很好的证明。

DTS系统是一个完整的和精心准备好的可以直接使用的驱动的轨道系统，强烈建议客户可以使用这个完善的集成组装系统中的的标准产品。

此数据表包含单个组件提供的细节和尺寸。

【系统部件】

滑块组件：

锁扣组件：

传感器模块组件：

凸轮锁紧组件：

滑块锁紧组件：

锁定杆总成：

DTS系统对hepco环形运动系统PRT的互补与完善：

1：DTS是一个现成的组装单元，为电控方式下驱动Hepco滑块沿着环形的Hepco环形导轨连续或间歇运动提供了一个完善系统。

在任何时候，滑块是严格遵循精密轨道运行，因此可以保持准确的定位精度和抵御外部载荷作用下的挠度。

滚轮滑块的位置通常是在相等的间距，由客户设计的一个高强度同步带进行连接。

意识到客户的集成设备可能在拥堵和过负载情况下受到损害Hepco已经设计了一个巧妙的可自动脱开锁扣，如果运动不顺畅可使每个滚轮滑座脱离传动。
2：DTS设计了多种的运行安装面，水平精度良好，使客户的设备或部件不会出现过剩和浪费。
该设计拥有足够的空间用于其他设备的合理装配利用。
3：DTS环形导轨系统是由Hepco提供一个完整的集成组件，可以纳入客户的机械设计或框架组件。
4：DTS环形导轨系统与Hepco MCS工业铝型材框架结构系统相适应，因此如果需要系统可提供无支撑单元。

该系统可与任何一种交流减速电机或齿轮箱适用的多种IEC电机法兰配合。

一个普通的输出轴也可以使客户连接牵引单元或其他驱动力来源。

5：DTS有三种基本尺寸，轨道系统尺寸为25MM，44MM，76MM；
可以组成椭圆形环形轨道形式，及矩形的环形轨道形式。
设计成本较低的椭圆形环形轨道形式是固定宽度；

而矩形的环形轨道形式可以改变任何上述规定的最小宽度，矩形轨道形式可以订购任何长度的轨道大于规定的最小宽度，从而满足机械设计的不同需要。
6：采用间歇运动的应用方式可以从Hepco直线轨道上来定位系统中任何直线段部分来提供良好的运行精度，可以准确定位和锁定所需数量的在固定位置的滑座组件。

因此客户可以靠DTS环形导轨系统实现部件的精确定位。

典型应用

【连续运动】：

由于可保障的轨迹和Hepco DTS系统高刚性可以在移动中进行精确定位的装配工艺。

执行此举可使移动缓慢的过程得以很快的速度进行。

可以开展的工作在轨道外围设计与实施。

因此，Hepco DTS环形导轨系统是应用的理想选择：

【高速度】：

信函分拣

贴标

印刷

包装

层压

玻璃切割

喷漆

【间歇运动】：

在产品的定位是需要稳定可靠的操作及在固定的移动周期期间进行时，Hepco DTS系统优先于摩擦驱动托盘系统的缓慢而复杂是显而易见的选择。

DTS的一大优势是它可以被设定在任何位置或在环形轨道的位置停止的能力。
【间歇DTS系统典型应用】：

快速的装配

换刀装置

装配系统

组件拾取

试验和检验系统

医学计量

送线

排序系统

主营业务：圆弧导轨，环形导轨，重载桁架导轨齿条，圆弧导轨齿环，超长同步带直线模组，超长滚珠丝杆直线模组，V型滚轮导轨齿条，环形模组平台，等
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DTS1 样本全文翻译

DTS系统是对hepco环形运动系统PRT的互补与完善：

DTS是一个现成的装配系统，使驱动Hepco滑块沿着

可循环的Hepco环形导轨连续或间歇运动提供了一个完善系统。

在任何时候，滑块是严格遵循精密轨道运行，

因此可以保持准确的定位精度和抵御外部载荷作用下的挠度。

滚轮滑块的位置通常是在相等的间距，

由为客户设计的一个高强度的同步带进行连接。

意识到客户的集成设备可能在拥堵和过负载情况下

受到损害Hepco已经设计了一个巧妙的可自动脱开锁扣，

如果运动不顺畅可使每个滚轮滑座脱离传动。

DTS设计了多种的运行安装面，水平精度良好，

使客户的设备或部件不会出现过剩和浪费。

该设计拥有足够的空间用于其他设备的合理装配利用。

DTS环形导轨系统是由Hepco提供一个完整的集成组件，

可以纳入客户的机械设计或框架组件。

DTS环形导轨系统与Hepco MCS工业铝型材框架结构系统相适应，

因此如果需要系统可提供无支撑单元。

该系统可与任何一种交流减速电机或齿轮箱适用的IEC电机法兰配合。

一个普通的输出轴也可以使客户连接牵引单元或其他驱动力来源。

系统尺寸25MM，44MM，76MM

（见Hepco环形滑轨和导轨系统目录中的详细信息）

每个尺寸都可用于DTS：

椭圆形环形轨道形式

及

矩形的环形轨道形式

设计成本较低的椭圆形环形轨道形式是固定宽度；

而矩形的环形轨道形式可以改变任何上述规定的最小宽度

以上两种轨道形式可以订购任何长度的轨道大于规定的

最小宽度，从而满足机械设计的不同需要。

（见尺寸W和L 查阅5和6页）

采用间歇运动的应用方式可以从Hepco直线轨道上

来定位系统中任何直线段部分来提供良好的运行精度，

可以准确定位和锁定所需数量的在固定位置的滑座组件。

因此客户可以靠DTS环形导轨系统实现部件的精确定位。

该DTS有三种基本尺寸组成环形系统

高强度10毫米节距同步带

驱动组件按设定的间距连接到

同步带上，传递动力到滑座上。

轨道的大小*提供的DTS有：

25毫米轨道宽度与351直径段，参考DTS25-351

44毫米轨道宽度与612直径段，参考DTS44-612

76毫米轨道宽度与1033直径段，参考DTS76-1033

滑座*中心固定型

以DTS最小标准为10毫米节距为单位固定递增

110毫米大小用于25-351系统，

160毫米大小用于44-612系统。

滑座定位系统

（可选间歇运动）：

以+/- 0.05毫米重复定位精度对准设定

滑座到环形轨道线路中的任意直线段。

同步带依次轻微让每个滑座板通过

引导到凸轮滚子的准确停止位置。

单个或多个锁定装置可以由一个单一的气缸操纵

每个滑座板的固定位置可以根据精度要求调整，

只要松开和移动的锁定杆。

滑座板也可以实现完整的重新定位。

系统组成

皮带轮轴承单元

采用密封轴承座可以调整皮带提供的张力。

这些轴承是终生润滑的，皮带轮轴承单元

中的任何一个可以被指定为驱动单元，

这样可以套入25毫米直径的普通电机出力

轴安装或其它电机连接。

每个系统多个的驱动单元可以被指定。

驱动皮带轮有牙齿，从动轮是平面。

驱动马达可以由Hepco提供，在配套的

交流减速机中选择。

或者，客户可以选择一个IEC法兰的齿轮箱

适合与其它电机连接

自动安全锁扣

运行中的驱动同步带及滑块，

可设置过载脱开，任何时候力达到60N时

可保护客户的集成设备。当脱开自动锁扣

的皮带臂扣保持在收起位置直到手动重新

接合。要求早期预警脱开客户，滑座应在

频繁运行位置周围配合接近传感器。

建议客户选择标准的安全锁扣系统，

在负载许可的情况下。

低成本的滑块固定皮带连接锁扣也可。

传感器安装支架（可选）

可以沿直线段定位，可从hepco系统中

任何适合M8螺杆的地方

接近开关（不提供）。

间歇运动通常需要通过从PLC输出

接近传感器的停止位置来控制。

接近传感器也是必要的预警，应

用在滑座可脱开锁扣/带连接系统中。

滑座板锁紧凸轮壳体为接近开关

的致动装置。如果滑座锁系统是

不需要的，专用的接近开关执行

机构可根据需要指明（见10页）。

支撑梁

挤出成型的DTS框架，包括一个特殊

的高精度铝板以支撑轨道的直线段。

支撑梁与MCS机械构建系统兼容。

梁配备T型导槽，可用于连接客户附加

封闭T槽和提供接线通道。

大型DTS装置将包括铝型材的原因

是跨度大，构件强度为了便于附接

顾客的装备。

端板

支撑轨道同步带轮轴承组件和

圆弧环段连接到支撑梁。

他们由铝合金建造减轻重量。

典型应用

连续运动：

由于可保障的轨迹和Hepco DTS系统高刚性

可以在移动中进行精确定位的装配工艺。

执行此举可使移动缓慢的过程得以很快的速度进行。

可以开展的工作在轨道外围设计与实施。

因此，Hepco DTS环形导轨系统是应用的理想选择：

高速度：

信函分拣      贴标

印刷          包装

层压          玻璃切割

喷漆

间歇运动：

在产品的定位是需要稳定可靠的操作及在固定的移动周期内

进行时，Hepco DTS系统优先于摩擦驱动托盘系统的缓慢而

复杂是显而易见的选择。

DTS的一大优势是它可以被设定在

任何位置或在环形轨道的位置停止的能力。

快速的装配：

换刀装置    装配系统

组件拾取    试验和检验系统

医学计量    送线

排序系统

应用实例

光学镜头组装

安装在每个hepco滑座上的透镜装载在拾取和放置组件夹具。

顶部滑座的精确定位利用hepco滑座锁定系统。

光学粘合剂施加在透镜之间然后通过一个紫外线灯箱激活固化剂。

该镜片最终检查其光学清晰度，然后被释放到一个接受或拒绝输送机。

在返回时，PTY EM镜头被清晰干净。

该系统的垂直方向允许多余的粘合剂滴落到一个镜片收集器，

通过重力排出从系统中排出，从而避免进一步的拾取和放置组件的成本。

选择和规格

动力参数

滑座迅速加速和减速时，过量速度加上超载可导致滑座在圆弧段跳闸脱开锁扣，

如果滑座的荷载重心外悬，或如果系统配置在垂直平面，最大速度也会受到影响，

一些高速的应用可以受益于可选固定锁扣与同步带连接，在这种情况下，应考虑对主传动安装力矩限制器。

这样的过载保护可能不够敏感，但可以避免损害系统。

有系统中没有原则上性限制滑座的数量，比如50个滑座各保持一个合理的负载也是可以接受的。

另外，没有从根本上限制的轨道的长度，虽然支撑梁可能需要被拼接，

在任何情况下请及时向Hepco技术团队通知有关您的应用程序，包括完整的动态和静态数据，

如需要提高和降低滑座的效果，轨道要被垂直的配置，这些是非常重要的。

HepcoMotion为了使25-351，44-612，76-1033规格的环形导轨系统提供一个全面的部件和组件被纳入客户自己设计的

完整驱动系统。

许多设计工程师对这个数据表所示的组件也可以用于其它尺寸的轨道系统。

HepcoMotion DTS完善环形轨道系统组件已经过多年的使用得到很好的证明。

DTS系统是一个完整的和精心准备好的可以直接使用的驱动的轨道系统，

此数据表包含单个组件提供的细节和尺寸。

强烈建议客户可以使用这个完善的集成组装系统中的标准产品。

。

DTS2 样本全文翻译

Hepco DTS2 高速环形导轨系统

DTS2环形导轨系统是一个新的发展，
其中包括从HepcoMotion最受欢迎的PRT的关键轨道系统部分，
增加了它强大的，准确的和动态的驱动。

DTS2工作原理类似于现有的Hepco DTS环形导轨驱动系统。

承载滑座受机械力的驱动围绕着直线和曲线导轨的闭环轨道做直曲循环运动。

DTS2采取提供驱动的新方法是原DTS完全不同的，采用了回转螺杆驱动的系统在许多情况下给应用提供了重要的好处。
DTS2设计专利（英国专利申请07 09 483.2，其他国家计划中）。

新的DTS2采用回转螺杆进行驱动互补于现有的DTS， 而且DTS2能够适应运行应用中更加

广泛的状况，满足更多独具特色的设计需要。

DTS2的主要特点和优点
强大的驱动

DTS2滑座可以接受较高的驱动力（比DTS要高得多）。

它们通过内部带钢帘线的聚氨酯齿形同步带链接。

平滑的运动。

滚轮滑块的速度在弯曲段中是相同的，因为它的驱动是在直线段导轨上，

从而产生平滑的运动。原始的DTS的曲线部分的滑座板移动速度比在直线段更快，

所以滑座板在直线和曲线部分之间的每一个关节会体验到明显加速和减速。

高速度

平滑运动，运输速度和均匀性，DTS2内在的平稳性使其适合于高速应用。
可以实现3M/秒的恒定的线性速度。
快速的牵引

更高的速度与强大的驱动力意味着DTS2非常适合牵引应用程序要求较高的加速度；

良好的定位精度

精密直线和圆弧导轨，确保滚轮滑座拥有一个高精密度的运行。

该驱动器提供良好的刚性定位，沿轨道的重复性精度为0.1～0.2mm这个取决于系统的大小。
沿着直线部分滑块的纵向晃动被保持同类公差。

需要更好的精确度的应用可以通过加入一个辅助滑块定位杆系统来满足。

尺寸范围较广

标准设计存在Hepco PRT圆弧导轨的直径大小为：R25-351，R44-612和R76-1033。

这些规格提供每个滑块正常工作负荷分别为20，40和80公斤。

其工作原理很容易地应用到包括在Hepco HDRT其他尺寸（重型轨道系统）它具有更高的承载能力。
结构简单紧凑

DTS2组件较之前DTS设计少，

制作这种新产品比它的前身更简单、更深入。

成本效益。

高性能和简单的设计使得DTS2
是一个成本更加有竞争力的产品。
不锈钢版本

该DTS2可用不锈钢材质，所有的轨道，轴承，簧片和紧固件都可以选用不锈钢。

滑座板一般会用铝合金制成以及食品级的耐腐蚀涂层。
滑座不脱离

在原有的DTS系统设计，设计有驱动滑座从一个过载的状态下与驱动皮带脱离的功能。

这样防止了皮带连接损伤，但这是一个尴尬的和代价高昂的设计。

但DTS2优越得多的驱动力量意味着这种做法是不必要的，

但是，通常会建议在动力上设计一个机械或电子转矩极限器来避免在过载状态发生机械故障。
灵活的设计

DTS2轨道可以由直线和曲线部分组成任何形状。弧形导轨必须是单个半径，必须不能有“S”弯曲弧线，

以及至少一个直线导轨段必须超过滑座板的最小长度以满足螺杆驱动器。

可以配置的组合样式例子如下所示。
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设计指导

该DTS2相比其他设计有很多优势，

但它确实有其局限性，并且在某些情况下，原来的DTS设计将是正确的解决方案。

在设计DTS2系统时以下因素应牢记。

最小的滑座间距。
降低了在曲线段上滑座板之间的间距，这意味着直线轨道上的滑座间距将受到最小数据的限制。参考上页图表。
最大的滑座间距

同步带的路径必须遵循近似的直线轨道，但如果滑座分布太广泛这是不可行的。
前一页看到表中滑座最大间距。

注意：如果是一个较宽的间距，有时将有可能前面滑座需要支持同步带中间的滑座板。

系统的整体长度。
驱动力是通过驱动螺杆，以螺杆啮合滑座板上的导轮从而拖动整列滑块；

这种工作原理非常适合中小型系统，

但是如果系统再大或者重载，滑块摩擦和驱动力的累积效应可能超过皮带和簧片的能力。

在许多这样的情况下，多个螺杆驱动器可以结合。

设置传动导轮不在同一直线段，并且它们是一起同步运动的，然后转矩和驱动力将被均匀地分布在它们之间。

在一个典型的dts2系统中驱动螺杆可以驱动多达40个滑座，取决于负载及应用。
驱动螺杆的选择。

很多制作程序后将做出一个高质量的标准驱动螺杆，凸轮级工程塑料。

一些高速的重载的应用程序将使用重型驱动螺杆受益，
使用一个非常奇特的材料等级为要求苛刻的应用大大提高了耐久性。
没有驱动螺杆系统
驱动螺杆和导轨装置的滚动轴承是一个强大的和灵活的驱动装置，

特别适用于伺服和其他类型的电机驱动系统。

其他驱动方式是可能的，包括气缸可以安排，是一个非常简单的和具有成本效益的分度传动的使用。
详情请联系hepco总代理权硕机电。
以上是将影响一个dts2系统技术规范的问题做一个了很基本的介绍。
这是不全面的，如果有可能从DTS2技术中获益的设计方案，

那么这应该与Hepco的技术销售团队讨论，

他们会很好地提供全面的建议。
